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ANEXO Ill — Relatério Individual de Trabalho

Nome: Carlos Torturella Valadao Matricula Siape: 3421031

Classe / Nivel: A-1

Lotacao: IFES Campus Linhares

Periodo de avaliagao: 2025/2

Justificativa de cumprimento

1 - ATIVIDADE DE ENSINO
1.1 - Avaliagao discente

Notas obtidas no Sistema de Relatério de Avaliagao Docente:

e Sistemas Digitais | (ENGCA2 - DIARIO: 557078): 38,97
Eletrdnica Digital Il (ENGCAG Grupo 1 - DIARIO: 557098): 40,0
Eletronica Digital Il (ENGCAG Grupo 2 - DIARIO: 557369): 40,0
Légica de Programacéo Il (CTAIP2N - Grupo 1 - DIARIO: 558882): 39,60
Légica de Programacéo Il (CTAIP2N - Grupo 2 - DIARIO: 560463): 39,70
Sistemas Embarcados (CTAI3V Grupo 1 — DIARIO: 531017): 40,0
Sistemas Embarcados (CTAI3V Grupo 2 — DIARIO: 534976): 40,0

PARTICIPAGAO: 22,58% (28 alunos)
NOTA FINAL: 39,81

1.2 - Disciplinas Ministradas

Sistemas Embarcados: 60h, sendo 6 horas semanais
Sistemas Digitais |: 30h, sendo 1 hora e 40 minutos semanais
Eletronica Digital II: 60h, sendo 5 horas semanais

Légica de Programagcéo Il: 60h, sendo 5 horas semanais

2- ATIVIDADE DE APOIO AO ENSINO
2.1 - Orientagéo de monografia de fim de curso
e Aluno: Roger Frigini Kuster - Desenvolvimento de uma Ferramenta para identificagdo de
Falhas em Placas de Circuito Impresso.
e Aluno: Gabriel Libardi da Silva - Aplicagdo de Redes Neurais Convolucionais para a

Classificagao de Abelhas sem Ferrao




2.5 - Coorientagao de dissertagdo de mestrado ou Minter
e Aluno: Igor Rodrigues Cassimiro - Sistema de Visdo Computacional para Detecgao de
Defeitos Superficiais em Placas de Ago na Saida do Lingotamento Continuo
e Aluno: Waldir Coutinho Junior - Planta Didatica de Baixo Custo para Ensino de Robética e
Inteligéncia Artificial para Alunos do Ensino Médio/Técnico
e Aluno: Bruno José Barros de Souza - Desenvolvimento de um Modelo Neural de uma Planta

de Processamento de Gas

2.10 - Orientagao de alunos bolsistas/voluntarios de iniciagdo pesquisa e/ou extensao

e Aluno: Arthur Fabris - Aplicacao de Inteligéncia Artificial no Monitoramento e Otimizagao de
Impressoras 3D de Baixo Custo

e Aluno: Davi Caires Sanches - Aplicacao de Inteligéncia Artificial no Monitoramento e
Otimizagao de Impressoras 3D de Baixo Custo

e Aluna: Estela Gama dos Santos - Desenvolvimento de Robds Mdéveis com Mapeamento e
Navegacado Autbnoma baseados em LIDAR e SLAM

e Aluna: Pietra Ermani da Victoria - Aprimoramento de SLAM com Inteligéncia Artificial para
Robbs Méveis

e Aluno: Rhenan Rodrigues Barbosa - Aprimoramento de SLAM com Inteligéncia Artificial
para Robbs Moveis

2.20 - Cumprimento dos prazos estabelecidos para atividades didatico-pedagdgicas
[ X]75% a 100% [] 50 a 74% [ ] menor que 50%

2.21 - Atendimento e participagdo em reunides de cunho pedagogico/administrativo -
[X]75% a 100% [] 50 a 74% [ ] menor que 50%

3 - ATIVIDADES DE PESQUISA E INOVAGAO TECNOLOGICA
3.1 - Coordenacéo de projetos de pesquisa com captagéo de recursos externos ao Ifes
3.2 - Coordenacéo de projetos de pesquisa com captagéo de recursos do Ifes
e PIBIC - PrintVisionBR (8857) (Aplicagéo de Inteligéncia Artificial no Monitoramento e
Otimizacao de Impressoras 3D de Baixo Custo): Projeto de iniciagao cientifica voltado a

detecgéao de falhas em impressao 3D utilizando visdo computacional e redes neurais.

e PIBIC — SLAM-IA (8858) (Aprimoramento de SLAM com Inteligéncia Artificial para Robés
Méveis): Projeto de iniciacao cientifica voltado ao desenvolvimento de robd movel para
mapeamento e localizagdo simultadnea (SLAM) utilizando sensores LiDAR e técnicas de

inteligéncia artificial.

3.3 - Participacao em projetos de pesquisa com captacao de recursos externos ao Ifes
3.4 - Participacao em projetos de pesquisa com captacao de recursos do Ifes
e PIBIC (8704) - Desenvolvimento de Robds Méveis com Mapeamento e Navegagao
Auténoma baseados em LIDAR e SLAM




3.10 - Trabalhos completos publicados em eventos internacionais
e |. R. Cassimiro et al., "Comparacao Entre Yolov11 E Yolov12 Na Detecgao De Defeitos Em
Chapas Metalicas,” 2025 16th IEEE International Conference on Industry Applications
(INDUSCON), Sao Sebastiao, Brazil, 2025, pp. 1897-1903, doi:
10.1109/INDUSCONG66435.2025.11241374.

6 — OUTROS

® Participacédo do Nucleo de Tecnologias Educacionais, conforme portaria n° 288 de 18/12/2024.

Data:

Assinatura Docente

Assinatura do Coordenador
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Pagina Inicial > Meus Diarios

> MEeus DIARIOS

Meus diarios de 2025/1 .
O Exibir somente os diarios com etapas nao entregues.

Diario CH Alunos Opgoes

Notas e Faltas
Material de Aula

Percentual de horas realizadas: 100%

] Etapas
COAIL.45 - Eletricidade basica aplicada a Sistemas Controle de Avaliacdes:INU
(30H/30HA) ontrole de Avaliagfes:

Frequéncia e Conteudo: || NU
Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella Entrega WEB: || @
Valadao
Entrega Fisica: || 30
548199 Turma: 20251.EXT-ISF.1N 30 8
Curso: Curso de_Extenséo - Instalador de Sistemas Impresséio de diarios
Fotovoltaicos
Turno: Noturno Trazer o didrio preenchido
Horario da Turma Frequéncia: NU
. . Lo iacoes: NU
Envio de perguntas (FAQ - tira-duvidas): AvaliagBes
habilitado [desabilitar] Frequéncia com Notas: NU
Conteudo: NU
Notas Consolidadas:||Diario Notas Consolidadas

Percentual de horas realizadas: 100%
Notas e Faltas

GECA.97 - Redes Neurais Artificiais (30H/36HA) Material de Aula
Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella Etapas
Valaddo Controle de Avaliagdes:|| NS || EF
Frequéncia e Contetdo:|| NS
Integrado com o Moodle. [Acessar]
Curso: Redes Neurais Artificiais - Carlos Torturella Entrega WEB: @ @
Valaddo
Categoria: [Campus Linhares]->[Graduagéo - Entrega Fisica: ® ®
Presencial]->[Graduagdo Bacharelado]->[Engenharia de
531314 Controle e Automagdo]->[2025/1] 30 18
Impressao de diarios
Turma: 20251.ENGCA.9 Trazer o diario preenchido
Desc. Engenharia de Controle e Automagdo, 9° —
Turma: periodo ( 2025/1) Frequéncia: NS
Curso: Engenharia de Controle e Automac&o AvaliacOes: NS EF
Turno: Integral Frequéncia com Notas: NS
Horario da Turma Conteldo: NS
Notas Consolidadas:||Diario Notas Consolidadas
533579 Percentual de horas realizadas: 100% 60 38 Notas e Faltas
Material de Aula
LoPCon-AI - Légica de Programacao (60H/72HA)
Etapas
Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella Controle de Avaliagdes: || NS
Valadédo
Frequéncia e Contetdo: || NS
Integrado com o Moodle. [Acessar] Entrega WEB: | @
Curso: Légica de Programacdo I - Carlos Torturella T
Valad3o Entrega Fisica:|| &®
Categoria: [Campus Linhares]->[Técnico - Presencial]->
[Subsequente]->[Técnico em Automacdo Industrial]->
[2025/1] Impressao de diarios
Trazer o diario preenchido
Turma: 20251.CTAIP.1N —
Desc. Técnico em Automagcdo Industrial, 1° Frequencia: NS
Turma: periodo ( 2025/1 ) AvaliagOes: NS




531017

534976

Curso: Técnico em Automagdo Industrial
Noturno

Horario da Turma

Turno:

Percentual de horas realizadas: 100%

COAIL.10 - Sistemas Embarcados (120H/160HA) G1

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella
Valad&do

Integrado com o Moodle. [Acessar]

Curso: Sistemas Embarcados - Carlos Torturella Valadao
Categoria: [Campus Linhares]->[Técnico - Presencial]->
[Integrado]->[Técnico em Automagao Industrial
Integrado ao Ensino Médio]->[2025/1]

Turma: 20251.CTAL.3V
Desc. Técnico em Automacdo Industrial Integrado

Turma:  ao Ensino Médio, 3° periodo ( 2025/1 )

Curso: Técnico em Automacdo Industrial Integrado
urso: ao Ensino Médio

Turno: Vespertino

Horario da Turma

Percentual de horas realizadas: 100%

COAIL.10 - Sistemas Embarcados (120H/160HA) G2

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella
Valaddo

Integrado com o Moodle. [Acessar]

Curso: Sistemas Embarcados - Carlos Torturella Valaddo
Categoria: [Campus Linhares]->[Técnico - Presencial]->
[Integrado]->[Técnico em Automagéao Industrial
Integrado ao Ensino Médio]->[2025/1]

20251.CTAL3V
Desc. Técnico em Automacdo Industrial Integrado

Turma:

Turma: ao Ensino Médio, 3° periodo ( 2025/1 )

Curso: Técnico em Automacdo Industrial Integrado
0% ao Ensino Médio

Turno: Vespertino

Horario da Turma

120

120

Legenda

14

13

|:| Etapa com posse do professor

|:| Etapa com posse do registro

Frequéncia com Notas: NS

Conteudo: NS

Notas Consolidadas: ||Diario Notas Consolidadas

Notas e Faltas
Material de Aula

Etapas

Controle de Avaliagdes: [Ns1[[Ns2

Frequéncia e Conteudo: ||NS1|[NS2

Entrega WEB: @ @

Entrega Fisica: || @ || @

Impresséio de diarios

Trazer o didrio preenchido

Frequéncia: NS1 NS2
AvaliagGes: NS1 NS2

Frequéncia com Notas: NS1 NS2
Conteldo: NS1 NS2

Notas Consolidadas:

Diario Notas Consolidadas

Notas e Faltas
Material de Aula

Etapas

Controle de Avaliagdes:|[NS1][Ns2

Frequéncia e Conteuldo: |[NS1||NS2

Entrega WEB: | @ || @

Entrega Fisica:|| @ || @®

Impressao de diarios

Trazer o diario preenchido

Frequéncia: NS1 NS2
AvaliacGes: NS1 NS2

Frequéncia com Notas: NS1 NS2
Conteudo: NS1 NS2

Notas Consolidadas:

Diario Notas Consolidadas

|:| Etapa com importagdo automética de notas do Moodle

14/04/2026 Carlos Torturella Valadao
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Meus diarios de 2025/2 .

O Exibir somente os diarios com etapas nao entregues.

Diario
Percentual de horas realizadas: 100%

GECA.148 - Sistemas Digitais I (30H/36HA)

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella
Valaddo

Integrado com o Moodle. [Acessar]

Curso: Sistemas Digitais I - Carlos Torturella Valadao

Categoria: [Campus Linhares]->[Graduagao -

Presencial]->[Graduagdo Bacharelado]->[Engenharia de
557078 Controle e Automagé&o]->[2025/2]

Turma: 20252.ENGCA.2

Desc. Engenharia de Controle e Automacgdo, 2°
Turma: periodo ( 2025/2)

Curso: Engenharia de Controle e Automagao
Turno: Integral

Horério da Turma

Percentual de horas realizadas: 100%

GECA.59 - Eletronica Digital II (60H/72HA) G1

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella
Valaddo

Integrado com o Moodle. [Acessar]

Curso: Eletronica Digital II - Carlos Torturella Valaddo

Categoria: [Campus Linhares]->[Graduagéo -

Presencial]->[Graduagdo Bacharelado]->[Engenharia de
557098 Controle e Automagao]->[2025/2]

Turma: 20252.ENGCA.6

Desc. Engenharia de Controle e Automagdo, 6°
Turma: periodo ( 2025/2 )

Curso: Engenharia de Controle e Automacdo
Turno: Integral

Horario da Turma

557369 Percentual de horas realizadas: 100%

GECA.59 - Eletronica Digital IT (60H/72HA) G2

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella
Valaddo

Integrado com o Moodle. [Acessar]

Curso: Eletr6nica Digital II - Carlos Torturella Valaddo
Categoria: [Campus Linhares]->[Graduagéo -
Presencial]->[Graduagdo Bacharelado]->[Engenharia de
Controle e Automagdo]->[2025/2]

Turma: 20252.ENGCA.6
Desc. Engenharia de Controle e Automagao, 6°
Turma: periodo ( 2025/2)

Curso: Engenharia de Controle e Automagdo

CH Alunos
30 29
60 10
60 2

Opgoes

Notas e Faltas
Material de Aula

Etapas
Controle de Avaliagbes:|[ NS || EF
Frequéncia e Conteldo:|| NS
Entrega WEB:|| @ || @

Entrega Fisica:

®

®

Impressio de diarios

Trazer o diario preenchido

Frequéncia: NS
Avaliagbes: NS EF
Frequéncia com Notas: NS
Contelido: NS
Notas Consolidadas:||Diério Notas Consolidadas

Notas e Faltas
Material de Aula

Etapas
Controle de AvaliagBes:|[ NS || EF
Frequéncia e Contelido:|[ NS
Entrega WEB: @ ®
Entrega Fisica:|| @ || 3

Impressao de diarios

Trazer o diario preenchido

Frequéncia: NS
AvaliagGes: NS EF
Frequéncia com Notas: NS
Conteudo: NS
Notas Consolidadas:||Diadrio Notas Consolidadas

Notas e Faltas
Material de Aula

Etapas
Controle de Avaliagbes:|[ NS || EF
Frequéncia e Conteldo:|| NS
Entrega WEB:|| @ || @

Entrega Fisica:

®

®

Impressao de diarios

Trazer o diario preenchido

Frequéncia: NS

Avaliagbes: NS

EF




Turno: Integral Frequéncia com Notas: NS
Horario da Turma Contetdo: NS

Notas Consolidadas:||Diario Notas Consolidadas

Percentual de horas realizadas: 100%

Notas e Faltas

LPIICon-AI - Légica de Programacgao II Material de Aula

(60H/72HA) G1

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella Etapas
Valad&o Controle de Avaliagdes:|| NS
Frequéncia e Contetido:|| NS
Integrado com o Moodle. [Acessar] .
Curso: Logica de Programagéo II - Carlos Torturella Entrega WEB: @
Valaddo f
Categoria: [Campus Linhares]->[Técnico - Presencial]-> Entrega Fisica: ®
558882 [Subsequente]->[Técnico em Automagdo Industrial]-> 60 15
[2025/2] = =7 =
Impressao de diarios
Turma: 20252.CTAIP.2N Trazer o diario preenchido
Desc. Técnico em Automagéo Industrial, 20 Frequéncia: NS
Turma: periodo ( 2025/2) Avaliacs NS
Curso: Técnico em Automagéo Industrial vallagoes:
Turno: Noturno Frequéncia com Notas: NS
Horério da Turma Conteudo: NS
Notas Consolidadas:||Diario Notas Consolidadas
Percentual de horas realizadas: 100% Notas e Faltas

Material de Aula

LPIICon-Al - Logica de Programacgao II
(60H/72HA) G2 Etapas

Controle de AvaliagGes:|| NS

Professor Especialista (v3.9): Carlos Torturella

Valad&o Frequéncia e Contetido:|| NS

Entrega WEB:|| @

Didrio ndo integrado com o Moodle. [Integrar] Entrega Fisica: ®

560463 60 14
Turma: 20252.CTAIP.2N — —
Desc. Técnico em Automacdo Industrial, 2° Impresséo de diarios
Ti : iod 2025/2 . .
urma p?rlo_ o ( /2) N . Trazer o diario preenchido
Curso: Técnico em Automagao Industrial —
Turno: Noturno Frequéncia: NS
Horario da Turma AvaliacOes: NS
Frequéncia com Notas: NS
Envio de perguntas (FAQ - tira-duavidas): Contetdo: NS
habilitado [desabilitar] - =
Notas Consolidadas:||Diario Notas Consolidadas

Legenda
|:| Etapa com posse do professor
|:| Etapa com posse do registro
|:| Etapa com importacdo automatica de notas do Moodle

17/03/2026 Carlos Torturella Valad&o 2025 v | [2 ~ | Muda Ano/Periodo | © 2004 Qualidata
(11
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Lo AVALIACAO DOCENTE
MEE INSTITUTO FEDERAL
BB Espirito Santo 2025/2

CARLOS TORTURELLA VALADAO - SIAPE: 3421031 2025/2

DIARIO: 557078 - SISTEMAS DIGITAIS |

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 1 3 11 1 124
ALUNOS MATRICULADOS: 29 ALUNOS PARTICIPANTES: 14 PERCENTUAL PARTICIPACAO: 48.28% NOTA DIARIO: 38.97

DIARIO: 557098 - ELETRONICA DIGITAL I

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10
ALUNOS MATRICULADOS: 10 ALUNOS PARTICIPANTES: 1 PERCENTUAL PARTICIPACAO: 10.00% NOTA DIARIO: 40.00

DIARIO: 557369 - ELETRONICA DIGITAL I

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10
ALUNOS MATRICULADOS: 2 ALUNOS PARTICIPANTES: 1 PERCENTUAL PARTICIPACAO: 50.00% NOTA DIARIO: 40.00

1 17/03/2026



CARLOS TORTURELLA VALADAO - SIAPE: 3421031 2025/2

DIARIO: 558882 - LOGICA DE PROGRAMACAO I

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 39
ALUNOS MATRICULADOS: 15 ALUNOS PARTICIPANTES: 4 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 26.67% NOTA DIARIO: 39.60

DIARIO: 560463 - LOGICA DE PROGRAMACAO I

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 3 37
ALUNOS MATRICULADOS: 14 ALUNOS PARTICIPANTES: 4 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 28.57% NOTA DIARIO: 39.70

DIARIO: 531017 - SISTEMAS EMBARCADOS

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10
ALUNOS MATRICULADOS: 14 ALUNOS PARTICIPANTES: 1 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 7.14% NOTA DIARIO: 40.00

DIARIO: 534976 - SISTEMAS EMBARCADOS

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10

2 17/03/2026



CARLOS TORTURELLA VALADAO - SIAPE: 3421031 2025/2

ALUNOS MATRICULADOS: 13 ALUNOS PARTICIPANTES: 1 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 7.69% NOTA DIARIO: 40.00

DIARIO: 531017 - SISTEMAS EMBARCADOS

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10
ALUNOS MATRICULADOS: 14 ALUNOS PARTICIPANTES: 1 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 7.14% NOTA DIARIO: 40.00

DIARIO: 534976 - SISTEMAS EMBARCADOS

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10
ALUNOS MATRICULADOS: 13 ALUNOS PARTICIPANTES: 1 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 7.69% NOTA DIARIO: 40.00

QUADRO DE RESUMO

ZERO UM DOIS TRES QUATRO CINCO SEIS SETE OITO NOVE DEZ
0 0 0 0 0 0 2 3 11 4 260
ALUNOS MATRICULADOS: 124 ALUNOS PARTICIPANTES: 28 PERCENTUAL PARTICIPACAOQ: 22.58% NOTA FINAL: 39.81

3 17/03/2026
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Comparac¢ao entre YOLOvI1 e YOLOvV12 na
Deteccao de Defeitos em Chapas Metalicas

1% Igor Rodrigues Cassimiro
Mestrado Profissional em Engenharia
de Controle e Automagdo
Instituto Federal do Espirito Santo
Serra, ES
igorcassimiro2001 @ gmail.com

4™ Rogerio P. do A. Pereira
Engenharia de Controle e Automagdo
Instituto Federal do Espirito Santo
Serra, ES
rogeriop @ifes.edu.br

7% Caio Lopes de Oliveira
Mestrado Profissional em Engenharia
de Controle e Automagdo
Instituto Federal do Espirito Santo
Serra, ES
caio.lopes.oliveira22 @gmail.com

10" Antonione S. M. Pinho
Mestrado Profissional em Engenharia
de Controle e Automagdo
Instituto Federal do Espirito Santo
Serra, ES
antonione @ gmail.com

Resumo—Este trabalho realiza uma avaliacido compa-
rando o desempenho das arquiteturas YOLOv11 e YOLOv12
para deteccio automatica de defeitos superficiais em chapas
metalicas. Foram utilizados trés conjuntos de dados industriais
- NEU-DET (1.800 imagens, 6 classes)) GC10-DET (3.570
imagens, 10 classes) e CR7-DET (4.140 imagens, 7 classes) -
contendo diversas classes de defeitos, desde trincas e inclusoes
até manchas e arranhdes. As versoes Nano e Small de cada
arquitetura foram avaliadas em 100 épocas de treinamento, con-
siderando miiltiplas métricas de desempenho: precisio média
(mAP@0.5 e mAP@0.5:0.95), recall e velocidade de inferéncia
(laténcia e FPS). Os resultados demonstram que a YOLOv12
apresenta vantagens em precisao para certos tipos de defeitos
(mAP@0.5 de 0.8583 no CR7-DET), particularmente os de
menor tamanho, enquanto a YOLOv11 mantém superioridade
em eficiéncia computacional (laténcia de 109.05ms na versao
Nano). Esta andlise comparativa fornece bases técnicas para
a implementacao dessas arquiteturas em sistemas de inspecao,
auxiliando na selecio da solucdo mais adequada conforme os
requisitos especificos de cada aplicacio industrial.

Palavras-chave: Visao computacional, YOLOv11, YOLOv12,
Deteccao de defeitos, Benchmark, CR7-DET, GC10-DET, NEU-
DET.

I. INTRODUCAO

A inspecdo automatizada de chapas metalicas é um desafio
central para a industria sidertdrgica, uma vez que defeitos
superficiais, como trincas, inclusdes, manchas e arranhdes,
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podem comprometer a integridade estrutural e a qualidade do
produto final. Tradicionalmente, a deteccdo desses defeitos
é realizada por inspe¢@o visual manual, um processo sujeito
a falhas humanas e com baixa escalabilidade frente ao alto
volume de produ¢ado industrial. Nesse contexto, técnicas ba-
seadas em visdo computacional e aprendizado profundo tém
se destacado como alternativas promissoras para aumentar
a precisdo, a velocidade e a padronizagdo do controle de
qualidade.

Entre as abordagens de maior destaque, os modelos da
familia YOLO (You Only Look Once) vém sendo ampla-
mente utilizados para tarefas de deteccdo de objetos em
tempo real, incluindo aplicacdes industriais. Com o avango
das versdes, novas arquiteturas t€m sido propostas visando
maior acuricia e eficiéncia computacional.

Neste trabalho, € realizada uma andlise comparativa entre
as arquiteturas YOLOvI1 e YOLOv12 aplicadas a deteccdo
de defeitos em chapas metdlicas, utilizando trés bases de
dados piublicas e representativas: CR7-DET, GC10-DET e
NEU-Dataset. Esses datasets abrangem diferentes tipos de
defeitos, condigdes de iluminag¢do e padrdes de superficie,
proporcionando um ambiente robusto para avaliacdo dos
modelos. Os experimentos envolvem o treinamento e a
validagdo dos modelos em multiplas classes de defeitos,
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